STRESZCZENIE

Dysertacja zawiera osiem rozdziatoéw podzielonych na wstep, przeglad literatury wybranych
teorii mocy, cel, zakres i tez¢ pracy, dwa rozdzialy opisujace rozktad pradow odbiornika
zasilanego napieciem asymetrycznym sinusoidalnym i niesinusoidalnym oraz wyrazenia
opisujgce kompensatory rownowazace o strukturach gwiazdy 1 trojkata a takze minimalizujgcy
kompensator rownowazacy dla zasilania niesinusoidalnego asymetrycznego. W rozdziatach od
szostego do Osmego przedstawione zostaty obliczenia teoretyczne, symulacyjnego oraz,
w rozdziale 6smym, pomiary laboratoryjne uktadu rzeczywistego.

Rozdziat drugi zawiera przeglad wybranych teorii mocy poczawszy od pierwszej, ktorg jest
teoria mocy Budeanu — dziedzina czestotliwo$ci — oraz pierwsza teorig mocy w dziedzinie
czasu — teoria mocy Fryzego. W dalszej czesci rozdzialu opisane zostaty teorie najczesciej
wykorzystywane do celow praktycznych (sterowanie kompensatorami kluczujacymi) lub tez
teorie dzigki ktorym mozliwa jest poprawa warunkow zasilania. Na sam koniec, bardziej
szczegotowo przedstawione zostata teoria mocy Sktadowych Fizycznych Pradu.

W rozdziale trzecim przedstawiony zostal cel niniejszej pracy doktorskiej, ktérym jest
poprawny opis matematyczny obwodow trdjfazowych czteroprzewodowych zasilanych
napieciem asymetrycznym oraz mozliwo$¢ poprawy, dzieki kompensacji réwnowazacej,
warunkow zasilania. W dalszej czesci rozdziatu podany zostat zakres jaki bedzie obejmowac
cala praca oraz teza tejze pracy.

Czwarty rozdzial zawiera opis matematyczny sktadowych pradu odbiornika liniowego
niezrOwnowazonego zasilanego napigciem sinusoidalnym asymetrycznym w ukladzie
trojfazowym czteroprzewodowym bez oraz z uwzglednieniem impedancji przewodu
neutralnego. W podrozdziale 4.2 przedstawione zostaly zalezno$ci matematyczne
umozliwiajace  obliczenie  idealnych  parametréw  reaktancyjnych  kompensatora
rownowazacego w konfiguracji gwiazdy oraz rozszerzenie opisu idealnego kompensatora
rOwnowazacego o strukturze trojkata, ktory musi by¢ dotaczony do kompensatora o strukturze
gwiazdy aby byta mozliwa pelna, idealna kompensacja rownowazaca.

Piaty rozdziat roOwniez zawiera opis matematyczny sktadowych pradu odbiornika liniowego
niezrOwnowazonego oraz mozliwo§¢ kompensacji réwnowazacej kompensatorami
rownowazacymi w obu konfiguracjach dla harmonicznej podstawowej i harmonicznych
wyzszych rzedow. Dodatkowo, w tym rozdziale, dodane zostaly wyrazenia opisujace
minimalizujgca kompensacje¢ rownowazaca, ktora pozwala ograniczy¢ liczbg elementow
reaktancyjnych w jednej galezi do maksymalnie dwoch, kosztem doktadnosci kompensacji
robwnowazacej.

W rozdziale széstym przedstawione zostaly obliczenia teoretyczne oraz obliczenia
symulacyjne weryfikujagce zaproponowany opis matematyczny w rozdziale 4. Obliczenia
teoretyczne wykonane zostaly w programach Matlab, Mathcad oraz Microsoft Excel. Kazdy
z programdw pozwolit uzyska¢ wyniki réznigce si¢ jedynie wartoscig bledow numerycznych.
Modele symulacyjne zbudowane zostaly w programie Matlab/Simulink na podstawie wartosci
odbiornika pierwotnego, admitancji i zrédel zastgpczych wyznaczonych na podstawie
zalezno$ci z rozdziatu 4 oraz z dolaczonymi kompensatorami rownowazacymi.



Rozdziat siodmy zawiera identyczne obliczenia teoretyczne i symulacyjne co w rozdziale 6
tyle, ze rozszerzone na obwody ze zroédtem napigcia niesinusoidalnego asymetrycznego.
Koncéwka rozdzialu poswigcona zostal obliczeniom teoretycznym 1 symulacyjnym
minimalizujacej kompensacji rownowazacej.

W ostatnim rozdziale rozprawy (rozdzial 8) przedstawione zostaly wartosci obliczen
teoretycznych rzeczywistego odbiornika liniowego niezrdwnowazonego, zasilanego napieciem
sinusoidalnym asymetrycznym, zbudowanego rezystoréw w postaci grzatek oporowych oraz
trojfazowego dlawika kompensacyjnego. Po teoretycznym obliczeniu warto$ci kompensatorow
réwnowazacych w obu konfiguracjach zbudowany zostat model w programie Matlab/Simulink
i przeprowadzone zostaly symulacje z dolaczonymi idealnymi kompensatorami
rownowazacymi. W ostatniej czgsci rozdzialu przedstawione zostaly warto$ci zmierzone
z dotagczonymi kompensatorami réwnowazacymi, ktdre zostaly poréwnane z wartosciami
teoretycznymi i symulacyjnymi.

Na koncu pracy przedstawione zostaly wnioski wynikajace z wcze$niejszych rozdzialow.



